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1 Zu diesem Handbuch
Dieses Handbuch beschreibt den Aufbau, die Anwendung und die Bedienung des Ge-
rates ibaDig-40.

1.1 Zielgruppe

Im Besonderen wendet sich dieses Handbuch an ausgebildete Fachkrafte, die mit dem
Umgang mit elektrischen und elektronischen Baugruppen sowie der Kommunikations-

und Messtechnik vertraut sind. Als Fachkraft gilt, wer auf Grund seiner fachlichen Aus-

bildung, Kenntnisse und Erfahrungen sowie Kenntnis der einschlagigen Bestimmungen
die ihm Ubertragenen Arbeiten beurteilen und mogliche Gefahren erkennen kann.

1.2 Schreibweisen

In diesem Handbuch werden folgende Schreibweisen verwendet:

Aktion Schreibweise

MenUbefehle Menu ,Funktionsplan®

Aufruf von Menubefehlen “Schritt 1 — Schritt 2 — Schritt 3 — Schritt x”
Beispiel:

Wahlen Sie Menu ,Funktionsplan — Hinzufu-
gen — Neuer Funktionsblock”

Tastaturtasten <Tastenname>

Beispiel:
<Alt>; <F1>

Tastaturtasten gleichzeitig driicken | <Tastenname> + <Tastenname>

Beispiel:
<Alt> + <Strg>

Grafische Tasten (Buttons) <Tastenname>

Beispiel:
<OK>; <Abbrechen>

Dateinamen, Pfade ,Dateiname*

,lest.doc*
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1.3

Verwendete Symbole

Wenn in diesem Handbuch Sicherheitshinweise oder andere Hinweise verwendet wer-
den, dann bedeuten diese:

Gefahr! Stromschlag!

Wenn Sie diesen Sicherheitshinweis nicht beachten, dann droht die unmittelbare Gefahr
des Todes oder schwerer Korperverletzung durch einen Stromschlag!

Gefahr!

Wenn Sie diesen Sicherheitshinweis nicht beachten, dann droht Gefahr durch den un-
sachgemafien Umgang mit Software-Produkten, die an Ein- und Ausgabegerate mit
Steuerungsverhalten angekoppelt sind!

Wenn Sie die Sicherheitsvorschriften zu den zu steuernden Geraten und zu der zu
steuernden Anlage oder Maschine nicht beachten, dann droht Gefahr!

Warnung!

Wenn Sie diesen Sicherheitshinweis nicht beachten, dann droht die mogliche Gefahr
des Todes oder schwerer Korperverletzung!

Vorsicht!

Wenn Sie diesen Sicherheitshinweis nicht beachten, dann droht die mégliche Gefahr
der Korperverletzung oder des Sachschadens!

Hinweis

Ein Hinweis gibt spezielle zu beachtende Anforderungen oder Handlungen an.

Wichtiger Hinweis

Hinweis, wenn etwas Besonderes zu beachten ist, z . B. Ausnahmen von der Regel.

Tipp
Tipp oder Beispiel als hilfreicher Hinweis oder Griff in die Trickkiste, um sich die Arbeit
ein wenig zu erleichtern.

Andere Dokumentation

Verweis auf erganzende Dokumentation oder weiterfihrende Literatur.

Ausgabe 1.6 m
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2 Lieferumfang
Im Lieferumfang sind enthalten:
Qa Gerat ibaDig-40 mit 2-poligem Phoenix Klemmstecker
Q 5 x Phoenix-Terminalblocks fur die Binareingange (Beipack)
QO  Handbuch

3 Systemvoraussetzungen

Um mit dem Geréat ibaDig-40 arbeiten zu kénnen, bendtigen Sie folgende Rahmenbe-
dingungen und Voraussetzungen.

3.1 Hardware

a IBM-kompatibler Rechner mit mindestens:
800 MHz Pentium Il oder besser (fir M-Mode: 2 GHz P4 oder besser).
128 MB Arbeitsspeicher
Ab 19 GB Festplatte
= mindestens ein freier PCI-Slot fur ibaFOB-Karte
a LWL-Schnittstellen-Karte im Rechner:
= ibaFOB-io-D
» ibaFOB-4i-D
= ibaFOB-40-D

3.2 Software

Q  Zur Datenerfassung
* ibaPDA-V6
= Signalmanager (Soft-PLC) ibalLogic, ab V3.60 (F-Mode)
= ibaScope, ab Version 3.0.01), (F-Mode + M-Mode sync.) oder

= ibaChatter (iba America, LLC, www.iba-ag.com)

= d.mon (vatron, Austria, www.vatron.com)

Qa Analysepakete
= ibaAnalyzer (ab V2.50)

m Ausgabe 1.6 7


http://www.iba-ag.com/
http://www.vatron.com/

Handbuch ibaDig-40

4 Produktbeschreibung
4.1 Beschreibung

Das Gerat ibaDig-40 gehort zur ibaPADU-Familie und dient zur Erfassung von bis zu
40 Digitalsignalen (DE) bei Erfassungsraten von 1 kHz bis zu 25 kHz pro Kanal und
Signalpegeln bis DC +48 V.
Die mit ibaDig-40 erfassten Daten werden mittels Lichtwellenleiter (LWL) an ein iba-
System zur Datenaufzeichnung (ibaPDA, ibaScope) oder zur Prozessteue-
rung/Signalmanagement (ibaLogic) Ubertragen.
Aufgrund der ausschliefdlichen Verwendung digitaler Signale ist das Gerat sehr gut flr
den Einsatz in Stérmeldesystemen und hier insbesondere fir die Erstwertmeldung ge-
eignet, da die erfassten Signale mit ibaPDA hochgenau aufgezeichnet und anschlie-
Rend mit ibaAnalyzer untersucht werden kénnen. ibaDig-40 arbeitet auRerdem mit den
Programmen ibalLogic und ibaScope zusammen.
Das Gerat besitzt einen Betriebsartenschalter zum unterscheiden von:
a Einfacher Messdatenerfassung (F-Mode) und
Q  Speziellen Messanwendungen (M-Mode)
Bei der einfachen Messdatenerfassungen wird das Gerat ibaDig-40 tber einen Sim-
plex-Lichtwellenleiter zum Erfassungssystem verbunden, tUber den die Werte in der
voreingestellten Ubertragungsrate an das Messwerterfassungsgerat (Rechner) iber-
tragen werden. Dieser Betriebsmodus wird ,F-Mode*“ bezeichnet.
Zu den Anwendungen in diesem Modus zahlen:
a Messung von Digitalsignalen bis 1 kHz
Q  Allgemeine Prozessdatenerfassung
In den speziellen Messanwendungen wird das Gerat ibaDig-40 Uber einen Duplex-
Lichtwellenleiter zum Erfassungssystem verbunden, der es erlaubt, auch Informationen
vom Erfassungssystem (ibaScope) an das Gerat zu Ubertragen. Dieser Betriebsmodus
wird ,M-Mode* bezeichnet.
Zu den Anwendungen in diesem Modus zahlen:
a Messung schneller Digitalsignale bis 25 kHz
a Uberwachung von Schaltanlagen
Q  Stérungsanalyse mit Erstwerterkennung
Im M-Mode kann pro LWL-Strang maximal ein ibaDig-40 Gerat angeschlossen werden.
Bei Ausnutzung einer ibaFOB-4i-D-Karte und Aufbau von 4 LWL-Strangen ergibt sich
eine maximale Kapazitat von 4 x 40 = 160 Signalen pro Karte im M-Mode. Im F-Mode
kénnen bis zu 4 x 8 x 40 = 1280 Signale erfasst werden, wenn an jedem LWL-Strang
8 ibaDIG-40 kaskadiert werden.
Somit 1asst sich eine grofle Zahl von Eingangssignalen installieren, was z. B. beson-
ders bei der werksweiten Schalteriberwachung mit einer Vielzahl stationdrer Signale
von Vorteil ist.
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4.2

Eigenschaften

Das Gerat verfugt Uber folgende Eigenschaften:

Q

Q

O

O 0O 0 O

DC 24 V Gleichstromversorgung, ungeregelt (18 V bis 32 V Eingangsspannun-
gen moglich)

Robustes und gegen elektromagnetische Einstreuungen unempfindliches Metall-
gehause mit DIN Hutschienen-Befestigung

3 LED Anzeigen (Run, Link, Error)

1 LWL-Eingang und 1 LWL- Ausgang zur Ubertragung der Messwerte und Ket-
tung von bis zu 96 Geraten

Ubertragungsrate programmgesteuert zwischen 500 Hz (2 ms) bis 25 kHz
(40 ps) einstellbar, Hardware-Schrittweite 50 ns

Datentbertragungsrate
FOB-F-Mode: 3,3 MBit/s
FOB-M-Mode: 5 MBit/s

40 Binareingange 24 V, in 5 Reihen zu je 8 Eingéngen, ebenfalls galvanisch iso-
liert mit 40 LEDs Ausgangsstatus

Summendatenrate am Gerateausgang maximal 200 kSamples/s (ergibt 25 kHz
pro Kanal) bei 40 Digitalsignalen

RJ11-Buchse fiir lokale Messung Uber ibaPCMCIA-F-Karte mittels Spiralkabel
RJ45-Buchse fiir lokale Messung Uber Ethernet/TCP/IP (vorbereitet)
9-polige D-Sub-Buchse als Serviceschnittstelle flr spatere Firmware-Updates

Schirm-Anschlussbuchse

Ausgabe 1.6
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4.3 Gerateansicht, Bedienelemente und Anschlisse

Vorderansicht
Anzeige LEDs

s x &
o LWL Empfanger RX (X11)
sl @ LWL Sender TX (X10)

24 V Spannungsversorgung (X14)

ibaDig-40

@\ Gerateadress-Schalter (S1)

__ q Mode Schalter (S2)

Digitaleingange 00..07 (X1)
Digitaleingénge 08..15 (X2)
Digitaleingange 16..23 (X3)
Digitaleingange 24..31 (X4)

Digitaleingange 32..39 (X5)

X1 X2

Vorderansicht kann vom Bild abweichen!

Sicht von oben Sicht von unten
Seriennummer und E-Mail-Supportadresse Schirmanschluss (X29)
RJ11-Notebook-Anschluss (X9)
RJ45-Ethernet-Anschluss (X22)

Service (X12)

iba AG
ibad com
wwiba-agcom

(e

Digital  Qnt
% log™"
Sy

A0V A0V bt 0V 200V

POWER: DC 24V +-20 % 0,5A
ibaDig-40 iba S/N: (0001

Abbildung 1 Gerateansichten
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43.1

4.3.2

Spannungsversorgungseingang (X14)

Die 2-polige Buchse dient zur Versorgung des Gerates. Eine unstabilisierte Gleich-
spannung von DC 24 V 10 %, 500 mA, kann angelegt werden.

Wichtiger Hinweis

Halten Sie die korrekte Polaritat ein.

Spannungsversorgung
Pin Bedeutung (X14)
1 | +24 v
2 lov

Lichtwellenleiter-Buchsen RX (X11) und TX (X10)

Die beiden LWL-Buchsen dienen zum Anschluss der beiden Lichtwellenleiter-Kabel in
ST-Bajonettverschlusstechnik.

Am TX-Anschluss werden die Messsignale ausgegeben.

Am RX-Anschluss werden Signale von anderen ibaPADU-Geraten eingelesen (Kaska-
dierung). In Abhangigkeit des gewahlten Modus besitzt diese Schnittstelle unterschied-
liche Eigenschaften:

a F-Mode
Kaskade mit maximal 8 Geraten, wenn
- Im unsynchronisierten Betrieb der RX-Eingang am 1. Gerat der Kette nicht
belegt wird (siehe Abbildung 2, S. 18).
- Im synchronisierten Betrieb wird der RX-Eingang des 1. Gerates mit dem
Ausgang einer ibaFOB-io-D (ibaFOB-40-D) verbunden, die einen Synchrontakt
vorgibt (ibaLogic-Anwendung), (siehe Abbildung 3, S. 18).

a M-Mode
Direkte Verbindung mit dem Ausgang einer ibaFOB-i/o-D-Karte, zum Betrieb mit
ibaScope im Synchronmodus

2 Fur weitere Informationen siehe Abbildung 4, S.19
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4.3.3 Einstellen der Gerateadresse mit den Schaltern S1 und S2
Mit diesen Schaltern werden sowohl der Betriebsmodus als auch die Gerateadresse
eingestellt. S1 bildet dabei die Einerstelle, S2 die Zehnerstelle ab, wobei zu beachten
ist, dass jeder Schalter 16 Stellungen (0...F) hat und die Adresse hexadezimal codiert
wird.
Schalter S2 Schalter SI  Modus Adresse
0 0..F M 00...15
1 0..F 16...31
2 0..F 32..47
3 0..F 48...63
4 0..F 64...79
5 0..F 80...95
7 1.8 F 1..8
Tabelle 1: Betriebsarten- und Adressschalter
Die Tabelle zeigt, dass der Schalter S2 fur den Betrieb in FOB-F-Mode immer in Stel-
lung 7 stehen muss. Wird das Gerat mit ibaScope im M-Mode betrieben, dann missen
beide Schalter auf O stehen.
4.3.4 Digitalsignal-Eingangsstecker (X1, X2, X3, X4, X5)
Anmerkung: Zahlreihenfolge immer von oben (#1) nach unten (#16)
Pin Digitaleingéange
X1 X2 X3 X4 X5
1 DE 00 + DE 08 + DE 16 + DE 24 + DE 32 +
2 DE 00 - DE 08 - DE 16 - DE 24 - DE 32 -
3 DE 01 + DE 09+ DE 17 + DE 25 + DE 33 +
4 DE 01 - DE 09- DE 17 - DE 25 - DE 33 -
5 DE 02 + DE 10 + DE 18 + DE 26 + DE 34 +
6 DE 02 - DE 10 - DE 18 - DE 26 - DE 34 -
7 DE 03 + DE 11 + DE 19 + DE 27 + DE 35 +
8 DE 03 - DE 11 - DE 19 - DE 27 - DE 35 -
9 DE 04 + DE 12 + DE 20 + DE 28 + DE 36 +
10 DE 04 - DE 12 - DE 20 - DE 28 - DE 36 -
11 DE 05 + DE 13 + DE 21 + DE 29 + DE 37 +
12 DE 05 - DE 13 - DE 21 - DE 29 - DE 37 -
13 DE 06 + DE 14 + DE 22 + DE 30 + DE 38 +
14 DE 06 - DE 14 - DE 22 - DE 30 - DE 38 -
15 DE 07 + DE 15 + DE 23 + DE 31 + DE 39 +
16 DE 07 - DE 15 - DE 23 - DE 31 - DE 39 -
Tabelle 2: Digitalsignal-Eingangsstecker
12 Ausgabe 1.6
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435 Bedeutung der LEDs Run, Link und Error

LED Status Beschreibung
Run Blinkt Wenn das Gerat mit Spannung versorgt ist und der
(griin) Geratestatus o.k. ist
Aus Keine Spannung
Link An in M-Mode Zeigt an, dass uber den LWL am Eingang Daten ankommen
(gelb) Blinkt in M-Mode | Verbindung unterbrochen
Blinkt in F-Mode Gerat sendet Daten (keine Linkbruchiiberwachung)
Aus Kein ankommender Datenstrom (Rechner inaktiv oder
Vorgangergerat in der Kette defekt).
Error |An Fehler innerhalb des Gerates aufgetreten
(rot) Aus Kein Fehler (LED wird nach Fehlerende automatisch geldscht)

Ausgabe 1.6
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4.3.6

4.3.7

4.3.8

Bedeutung der LEDs der Digitaleingéange 00...39
LED Status Beschreibung

Ein
Aus

n: (gran) Binareingang angesteuert (log ,1%)

Binareingang nicht angesteuert (log ,0%)

n=00...39

Nachladen der Firmware (X12)

An der Unterseite des Gerates befindet sich ein 9-poliger D-Sub-Stecker, der als Lade-
port des Gerates zum Nachladen einer neuen Firmwareversion tber ein 24 VV-Kabel
dient.

Hinweis

Wenn ein Nachladen der Firmware erforderlich werden sollte, dann setzten Sie sich
bitte mit dem iba-Support in Verbindung. Sie erhalten dann die entsprechenden Datei-
en und weitere Informationen zur Nachladeprozedur.

Wichtiger Hinweis

Im Normalbetrieb des Gerates darf das 24 V-Kabel nicht gesteckt sein!

Schirmanschluss-Buchse

Aus stortechnischen Griinden kann es erforderlich sein, den Gesamtschirm der Einga-
beleitung(-en) mit der Schirmanschluss-Buchse zu verbinden. Die Buchse hierflr be-
findet sich ebenfalls an der Unterseite des Geréates.

Warnung!

Erden Sie immer die Hutschiene, an der das Gerat befestigt ist!

14
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5 Montieren und Demontieren

5.1 Montieren
Den Hutschienen-Clip an der Rlckseite des Gerates oben in die Hutschiene einflihren
und das Gerat nach unten-hinten dricken und in die Hutschiene einrasten lassen. An-
schliellend die Spannungsversorgung(-en) und die Lichtwellenleiter anschlielRen.

5.2 Demontieren

Zunachst alle Verbindungen des Gerates entfernen.

Mit einer Hand oben an das Gerat fassen. Damit das Gerat spater sicher in beiden
Handen liegt und nicht herab fallt das Gerat leicht nach unten dricken.

Mit dem Mittel- und Zeigerfinger der anderen Hand unten an das Gerat fassen so dass
die Erdungsschraube zwischen den Fingern zu liegen kommt. Mit dem Daumen der-
selben Hand vorne an das Gerat fassen und nach vorne-oben ziehen. Das Gerat |0st
sich damit von der Hutschiene.

Ausgabe 1.6 15
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6.1.1

6.1.2

6.1.3

Gerateparameter und deren Bedeutung

Betriebsarten

Das Gerat ibaDig-40 kann in 2 verschiedenen Modi betrieben werden:
Q F-Mode

Q M-Mode

F-Mode

F-Mode ist die Betriebsart fir Messungen mit den Ublichen iba-Erfassungsgeraten, wie
ibaPADU-8, -16, -32, ibaLink-SM-64 io, ibaLink-SM-128V-i-20, ibaNet750-BM usw. Die
héchste Abtastrate liegt bei 1 kHz (1 ms). Als Software-Applikation kénnen ibaPDA,
ibaLogic und ibaScope verwendet werden. Nur asynchroner oder extern synchronisier-
ter Betrieb ist moglich.

Im F-Mode kénnen maximal 8 Gerate an einem optischen Kanal kaskadiert werden,
wobei im unsynchronisierten Betrieb der RX-Eingang am 1. Gerat der Kette nicht be-
legt wird.

2 Fir weitere Informationen siehe Kapitel 7.1, Abbildung 2

Im (extern) synchronisierten Betrieb wird der RX-Eingang des 1. Gerates mit dem Aus-
gang einer ibaFOB-io- bzw. ibaFOB-40-Karte verbunden, die einen Synchrontakt vor-
gibt.

2 Fir weitere Informationen siehe Kapitel 7.1, Abbildung 3

M-Mode

Der M-Mode erlaubt schnelle Datenerfassungen mit Abtastraten bis zu 25 kHz (40 ms).
In dieser Betriebsart kann die ibaFOB-Karte nur mit den Geraten ibaPADU-16-M,
ibaPADU-8-S, ibaPADU-8-M, ibaPADU-8-ICP oder ibaDig-40 arbeiten.

Der M-Mode wird von den Software-Applikationen ibalLogic, ibaScope und ibaPDA-V6
unterstitz.

Der M-Mode erfordert stets eine bi-direktionale Verbindung zwischen Gerat und Erfas-
sungssystem.

Innerhalb des M-Mode wird unterschieden, ob die Datenerfassung synchron (sync.)
oder asynchron (async.) erfolgt.
Synchronmodus

Synchron heil’t, dass die Taktung der Messwerterfassung nicht vom Gerat selbst son-
dern von aufden per Hard- oder Software vorgegeben wird. An das Gerat ibaDig-40
wird dazu ein Synchrontakt oder ein Synchronisationstelegramm gesendet.

Um die Synchronisation durchzufihren, muss in dem Erfassungs- oder Steuerungssys-
tem ein ibaFOB-Ausgabemodul installiert sein, das mit dem RX-Eingang des
ibaDig-40 verbunden wird.

2 Synchronisationsarten werden unterschieden:
a Die hardware-basierte, die so genannte externe Synchronisation

a Die direkte Synchronisation iber eine bi-direktionale Verbindung

16
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6.1.4

6.2

Die externe Synchronisation ist auf den F-Mode beschrankt. Dabei wird der 1. Aus-
gangskanal einer ibaFOB-40-D- oder ibaFOB-io-D-Karte mit dem RX-Eingang am
Gerat ibaDig-40 verbunden. Bei einer Verkettung mehrerer ibaDig-40-Gerate wird das
1. Geréat der Kette mit dem Ausgabekanal verbunden. Um mehrere Gerate oder Ketten
parallel zu synchronisieren, ist das Ausgangssignal mittels eines oder mehrerer
ibaBM-FOX-i-30 zu vervielfaltigen. Als Synchronisationssignal dient einfach das hard-
wareseitig erzeugte Ausgabetelegramm der Baugruppe. (siehe auch Abbildung 3,

S. 18). Diese Synchronisationsform kann im F-Mode in Zusammenhang mit allen iba-
Software-Anwendungen genutzt werden, da diese unabhangig von der Software ist.

Die direkte Synchronisation wird dagegen nur im M-Mode und dort nur von der Soft-
ware-Anwendung ibaScope unterstitzt. Fir die direkte Synchronisation ist pro
ibaDig-40-Gerat eine bi-direktionale Verbindung erforderlich, d. h. Ein- und Ausgabe-
kanal des Gerates miussen mit einem Ein-/Ausgabekanalpaar der ibaFOB-Baugruppe
verbunden werden. ibaScope kann im M-Mode nicht asynchron arbeiten.

Asynchronmodus

Beim Asynchronmodus wird keine externe Synchronisation der Datenerfassung auf der
Software-Seite vorgenommen. ibaDig-40 sendet in seinem eigenen Erfassungstakt die
Daten und die Software liest diese mit ihrem eigenen Erfassungstakt aus dem Speicher
der ibaFOB-Karte aus. Der Asynchronmodus wird im F-Mode von den Software-
Anwendungen ibaPDA, ibalLogic und ibaScope unterstutzt, im M-Mode zzt. noch nicht.

Ob synchron oder asynchron gearbeitet wird, hangt davon ab, ob eine Synchronisati-
onsverbindung besteht, welche Software-Anwendung verwendet wird und ob F- oder
M-Mode gewahlt werden.

F-Mode M-Mode

Async. 1 kH
ibaPDA R z

Ext. sync. 1 kHz

Async. 1 kHz

ibaLogic
Ext. sync. 1 kHz

Async. 1 kHz
Ext. sync. 1 kHz Sync. 0,5 kHz bis 25 kHz

ibaScope

Tabelle 3: Betriebsarten in Abhangigkeit von der verwendeten Software-Anwendung

Abtastrate

Die Abtastrate (Sampling rate) kann progammgesteuert fir jeweils 1 Gerat vorgegeben
werden. Die Einstellung erfolgt Gber das angeschlossene System (ibaPDA, ibalLogic
oder ibaScope).

Die Abtastrate ist von 500 Hz (2 ms) bis 25 kHz (40 us) im M-Mode, bzw. 1 Hz
(1000 ms) bis 1 kHz (1 ps) im F-Mode, in Schritten von 50 ns einstellbar und gilt fiir alle
Kanale dieses Gerates.
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7 Systemtopologien

In den folgenden Abbildungen wird aus Grunden der Vereinfachung die Bezeichnung
ibaFOB-Karten fur die PC-Karten verwendet. Diese steht synonym fur
ibaFOB-io-D oder ibaFOB-4i-D und ibaFOB-40-D.

7.1 Topologien im F-Mode
Beispiel 1: Homogene ibaDig-40-Kette im F-Mode (asynchron)

8 Gerate in Linienstruktur.

Jedes Gerat mit 40 Digitalkanalen
muss eine eindeutige Nummer
besitzen.

Bei Doppeladressierung Uberschreibt
das der ibaFOB-Karte am nachsten
gelegene Gerat die Daten des
vorherigen Gerates mit der gleichen
Adresse.

Abbildung 2: ibaDig-40-Kaskade im F-Mode, ohne Synchronisation

Beispiel 2: Extern synchronisierter Betrieb mehrerer ibaDig-40-Kaskaden

Der 1. Ausgang gibt den Takt fur die
LWL-Kaskade vor (z. B. 3,3 MBit/s).

ibaBM-FOX-i-30 vervielfacht den LWL-
Ausgang fiir die zu
synchronisierenden Kaskaden.

Der Ausgang des letzten Gerates
jeder Kaskade wird mit einem Eingang
der ibaFOB-4i-Karte verbunden.

Die Synchronisationsabweichung der
Einzelgerate untereinander an
verschiedenen Links betragt maximal
2 ps.

Dieser Modus ist fiir alle iba Software-
Applikationen und alle ibaPADU-/ Dig-
40-Gerate (aulRer ibaPADU-8-0)
verfigbar.

Besondere Einstellungen am
ibaDig-40 sind nicht erforderlich.

Abbildung 3: ibaDig-40-Kaskade mit externer Synchronisation
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7.2

Topologien im M-Mode

Beispiel : Topologie-Beispiel fliir kontinuierliche Prozessiiberwachung

Untenstehende Abbildung zeigt eine Anordnung, bei der alle 4 Gerate kontinuierlich on-
line betrieben werden. Jede Linie zwischen ibaFOB-Karte und ibaDig-40 steht fir eine
bi-direktionale Verbindung. Derartige Topologien werden vornehmlich zur Prozess-
Uberwachung eingesetzt. Ein Multiplex-Betrieb der Gerate findet nicht statt.

Betriebsart: M-Mode, synchron (nur ibaScope)

—
CH

Abbildung 4:

Kontinuierliche Prozessiberwachung

Fir den Betrieb im M-Mode darf nur
1 Geréat an einem ibaFOB-io-Kanal
angeschlossen werden.

Sollen ibaDig-40-Gerate zusatzlich
mit anderen iba Geraten kombiniert
werden, dann muss z. B. zusatzlich
eine ibaFOB-i-o-Karte gesteckt oder
ein anderer LWL-Strang einer
ibaFOB-Karte genutzt werden.

Jeder LWL-Kanal einer ibaFOB-4i/-
4o0-Karte kann individuell auf F-
oder M-Mode eingestellt werden.

Genauso koénnen einige ibaDig-40-
Gerate im M-Mode und andere im
F-Mode betrieben werden.

Damit kdnnen ,langsamere
Prozesssignale“ zusatzlich in den
Uberwachungsprozess einbezogen
werden (z. B. aktueller Status der
Maschine, Geschwindigkeiten,
usw.)

Empfohlene Schaltereinstellung am
Gerat: S1=0,S2=0.

Hinweis zur Verwendung des Verteilers ibaBM-FOX-i-30

Das bei ibaPADU-8, ibaLink-SM-64-io und ibaPADU-8-O mogliche Splitting des opti-
schen Busses ist wegen des erforderlichen bi-direktionalen Datenverkehrs zwischen
ibaFOB-i-0-D und ibaDig-40 nicht mdglich.

Wenn Signale vervielfaltigt werden sollen, dann nehmen Sie Kontakt mit iba auf.

Ausgabe 1.6
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8.1.1

Datenauswanhl

Arbeiten mit ibaPDA-V6

Mit ibaPDA-V6 kdnnen digitale Signale Uber das Gerat ibaDig-40 sowohl im F-Mode
als auch im M-Mode erfasst und aufgezeichnet werden.

Wichtiger Hinweis

Im I/O-Manager steht das Gerat ibaDig-40 als Modul ,Dig40“ nur fir den Betrieb im F-
Mode zur Verfigung. Fir den Betrieb im M-Mode ist eine andere Konfiguration erfor-
derlich, so wie in Kapitel 0 beschrieben.

ibaDig-40 im F-Mode

Fir den Anschluss des Gerates ibaDig-40 und bei der Nutzung im F-Mode muss im
ibaPDA-Rechner eine Baugruppe vom Typ ibaFOB-io-D oder ibaFOB-4i-D, bzw. in ei-
nem Notebook die Baugruppe ibaCom-PCMCIA-F installiert sein.

Im I/O-Manager von ibaPDA-V6 ist im Signalbaum im Zweig ,Link x“ unter der Schnitt-
stelle ein Modul vom Typ Dig40 anzufligen. Dazu einen rechten Mausklick auf das
Link-Symbol ausfiihren und im Kontextmen( auswahlen ,Modul hinzufiigen...“. ,Dig40*
auswahlen oder auf den Zweig klicken, oder um das Modul anzufligen unter dem Link-
Symbol klicken.

~=1olx|

: - A
3 HPCi Request Luiyiiad nk0
-2 OPC
-8 POMCA ¥ Info | Speicheransicht |
P mk
Y Modul hinzufiigen  »
8B TCRIEY autom. Erkennung
-3 TCP.
== TCRAP Sisteam
1; TCPAPVIP

a0 e Winuel

“~§8 Micht abgebildet

Padu s

Sy
Padu 16 integer Firmenname: m |
Padu 32 — Har duare-iersion: —
3.3 Mbit
a4 )
[ Firmuare-Version: —

Waga bablet 750 a
SME4-SD16

=)

SM128

DPHME4

FrRrEBEBRRRP:

=)

; [P
g g
i
g2 |2
:
:
a
5
5
3
T G
e

=

Inaktivitatszahler;

Kommunikationsfehler:

ES-Telegrammaahler:

E&-Telegrammaahler:

EE-Telegrammaahler:

Wi ls

EE-Telegrammazhler:

ﬁll\l‘\II‘I\\'\\I'\\\‘II\‘\\I'
<l | »o 128 256 384 512 640 768 836 1024 98 M‘

Abbildung 5: I/O-Manager ,Modul hinzufligen*

Anschlieend das Modulsymbol ,Dig40“ im Signalbaum markieren und die allgemeinen
Modul-Einstellungen vornehmen.
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i er = 3]
NE A« ‘ Gruppen  Technestring  Alarme ‘
L Algemein "
) HPCi Request aleﬂa w'
= opc B Allgemeinl I vigital |

=-[E POMOIA

£~ TCPAP Modbus
jj‘ri TCPAP Sisteam
+-3p= TCRAPYIP

- e Vittuel

-8 Nicht abgebidet

Name
Der Name des Maduls

ﬁ\ll‘\\\ll\\‘\\l‘\l\‘l\\l\\l‘
< |Ju 128 255 94 [ 540 i o o 198 Abbrechen

Abbildung 6: I/O-Manager - Modul-Einstellungen

Q  Aktiviert

Mit Auswahl der Optionen aus der Pick-Liste im Feld rechts daneben legen Sie fest, ob
das Modul aktiviert (True) oder deaktiviert (False) wird. Die Signale eines nicht aktivier-
ten Moduls werden nicht erfasst und stehen demzufolge auch nicht fir eine Visualisie-
rung oder zum Speichern zur Verfigung. Aulerdem werden die Signale eines deakti-
vierten Moduls aus der lizenzbezogenen Signalstatistik (,Signal-o-meter®) herausge-
rechnet.

a Name
Hier ist ein Klartextname als Modul-Bezeichnung einzutragen.

Es empfiehlt sich, eine projektbezogene Nomenklatur zu verwenden, um auch bei vie-
len Modulen die Ubersicht und das Verstandnis zu erhalten. Zum Beispiel kann der
Name eine das Modul beschreibende technologische oder einbauortbezogene Be-
zeichnung sein.

Die Anzahl der Zeichen ist nicht begrenzt. Der Name des Moduls wird in der Messdatei
mit abgespeichert und in ibaAnalyzer angezeigt.

a Modul Nr.

Hier kann eine Nummer fir das Modul eingetragen werden. Die Nummerierung der
Module bleibt den Anwendern lberlassen. Mit dieser Nummer wird die spatere Position
des Moduls in der Signalbaumdarstellung in ibaAnalyzer festgelegt, wo die Module in
aufsteigender Reihenfolge sortiert werden. Die automatisch vergebene Nummer muss
jedoch nicht geadndert werden.

a Zeitbasis

Als Zeitbasis kann hier ein Wert (in ms) eingegeben werden, der ein ganzzahliges Viel-
faches der allgemeinen Zeitbasis ist, die im Register ,Allgemein® eingestellt wurde. Alle
Signale dieses Moduls werden dann mit dieser Zeitbasis erfasst. Das Verhaltnis zwi-
schen grofter und kleinster Modul-Zeitbasis ist auf den Faktor 1000 begrenzt. Die
grofte Zeitbasis ist 1000 ms.
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Y,

AnschlieRend auf das Register ,Digital“ klicken und die Eintragungen fir die Signale

vornehmen.

¥ iba I/0-Manager |3l x|
NS - . | Gruppen  Technostring  Alarme |g IF:)
..... T Allgemein W—“_'_
®-23 HPCi Request H
:E 0PC h Allgemein T Digital |
- PCMOA
Name Aktiv [lstwert | 4
0 |Sohaer & 0
1 |Schaher B 1]
2 |Sohalter © i
3 |sohaer D 0
4 st 1 EIN
5 | Antiieb 1 AUS ]
6 | Antrieb 1 Stgung 0
EJ---T TCPAP Modbus ! o
-4 TCPIP Sisesm 8 0
[ 4= TCRAPVIF g 0
Bl e Wittuel 10 0
Nicht abgebildet T 7
12 a
13 (=
14 0
15 a
16 0
17 a
18 a
13 0
20 a
21 0
22 0
= B
T T T L L T 1T T 1T T 1T T 1T
< | _’Jﬁa 25‘5 3:‘34 51‘2 salu nlse sés 1024‘ 138 _ebrechen |
Abbildung 7: I/O-Manager - Signaleintragungen
a Name

Hier ist ein Klartextname als Signalbezeichnung einzutragen.

Es empfiehlt sich, eine projektbezogene Nomenklatur zu verwenden, um auch bei vie-
len Signalen die Ubersicht und das Verstandnis zu behalten. Zum Beispiel kann der
Name eine das Signal beschreibende technologische oder einbauortbezogenen Be-

zeichnung sein.

Die Anzahl der Zeichen ist nicht begrenzt.

Tipp

Eine hilfreiche Funktion beim Ausflllen der Namensfelder ist die automatische Full-
funktion. Wenn Sie einen Signalnamen eingeben und auf den Spaltenkopf einen Dop-
pelklick ausfuhren (solange der Cursor noch in dem Feld steht), dann werden die dar-
unter liegenden leeren Felder automatisch mit dem gleichen Namen aufgefillt. Wenn
als letztes Zeichen im Namen eine Ziffer steht, dann wird diese Zahl von Zeile zu Zeile
inkrementiert. Diese Funktion kdnnen Sie in jeder Zeile der Signaltabelle nutzen. Fel-
der, die bereits Namen enthalten, werden nicht Gberschrieben.

Q  Aktivierung der Kanale

Mittels Mausklick kénnen hier die einzelnen Kanéle fiir die Erfassung aktiviert (Hak-
chen gesetzt) oder deaktiviert (kein Hakchen gesetzt) werden. Nicht aktivierte Kanale
werden nicht erfasst und stehen demzufolge auch nicht flir eine Visualisierung oder
zum Speichern zur Verfigung. AuRerdem werden nicht aktivierte Kanale aus der li-
zenzbezogenen Signalstatistik (,Signal-o-meter®) herausgerechnet.
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Tipp

Um alle Kanéale zu aktivieren oder zu deaktivieren, in der obersten Zeile das Hakchen
setzen bzw. 16schen und anschlieRend auf den Spaltenkopf "Aktiv" klicken. Immer
wenn mehrere Kanale aktiviert oder deaktiviert werden sollen, dann auch mitten drin
oder weiter unten, kann der jeweils 1. Kanal mit der Anderung versehen werden. Mit
anschlieBendem Mausklick auf den Spaltenkopf wird die Anderung fiir alle darunter lie-
genden Kanale ibernommen.

Die vorgenommenen Eintragungen, wie Namen oder Einheiten, bleiben jedoch beste-
hen, so dass die Kanale jederzeit wieder reaktiviert werden kdénnen.

a Istwert

Hier wird der aktuell anstehende Istwert des Signals angezeigt. Auch wenn die Daten-
erfassung noch nicht |auft, kdnnen hier schon Werte angezeigt werden, da diese direkt
aus der Hardware ausgelesen werden. Bei Digitalsignalen dirfen nur die Werte 0 oder
1 angezeigt werden.

Andere Dokumentation

Fir weitere Informationen zu Einstellungen und Arbeit mit ibaPDA-V6 nutzen Sie bitte
das Handbuch ibaPDA-V6 oder die Online-Hilfe.

Ausgabe 1.6 23



Handbuch ibaDig-40

8.1.2 ibaDig-40 im M-Mode

Far den Anschluss des Gerates ibaDig-40 und Nutzung im M-Mode muss im ibaPDA-
Rechner eine Baugruppe vom Typ ibaFOB-io-D, 2io-D oder ibaFOB-4i-D + ibaFOB-40-
D, bzw. in einem Notebook die Baugruppe ibaFOB-io-express installiert sein.

Tipp
.; Da bei der Auswahl des Moduls ,Dig40“ die ibaFOB-Karte von ibaPDA-V6 automatisch

in den F-Mode (3,3 MBit/s) geschaltet wird, muss flir Messungen im M-Mode ein Trick
angewendet werden.

Trick:
Anstelle des Moduls ,Dig-40“ ist im 1/O-Manager ein Modul ,PADU-8-M* auszuwahlen.

:£'iba I/0-Manager

0 Algemein A a
() HPLi Request DU 8 1 fl:“
& Allgemein " Analog | [l Digital
B Grundeinstellngen
Werrisgelt False
Akliviert True
MName PADU-8-M for Dig-40_M-Mode
Fodul Nr. 193
Zeithasis 0.1 ms
Bl FOB-M
Loy Link Zeitbasis 100 ps
* TCRAP ibal ngic Gerdte-tdresse 1
3= TCRAPVIP
e Wirtual
Nicht abgehildet
Name
Der Name des Moduls
P17 T T T
] 256 512 768 1024 1280 sz oo 494 [0k ] [Ubemshmen ] [ acbrechen

Die vom Gerat ibaDig-40 erfassten digitalen Signale werden im ibaNet-Telegramm im
Bereich der ersten 2 Analogwerte des ibaPADU-8-M transportiert:

Bit 0 bis 15 Analogwert 0
Bit 16 bis 31 Analogwert 1
Bit 32 bis 39 Digitalwerte 0 bis 7

Dementsprechend missen die ersten beiden Analogsignale im PADU-(-M Modul ge-
nutzt werden:
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F-Lk Algemein
[+ ,'f’l HPCi Request
[#-5 ibaCapture-CAM
"2l ihaCapture-HMI
=] ibaFOB-4io-Dr
=B, Link 0
h FPadu-8-M for Dig-40_k-kode [19]
B Link1
E Link 2
B Link 3
g Klicker um Madul anzufiigen ..
B3 ibaFOB-io-S
ibaFOB-Zio
ibaFOB-5D
28§ oPC

BB

m Plavback

Tarne
0 PADU-8-M_Dig-40_analogad

El Allgemein f\JAnaIug nr Digital

1 PADU-8-M_Dig-40_analogi]

2

-mn e

Damit die digitalen Signale auch als solche in ibaPDA dargestellt werden kdnnen, mus-
sen unter der Schnittstelle ,Virtuell* 2 Module vom Typ ,16 bit decoder® hinzugefigt

werden.

Als Quellsignal ist jeweils ein Analogsignal (0 und 1) vom PADU-8-M einzustellen.

=Lk Allgemein
- HPCi Rlequest

=] ﬁ ibaCapture-Céhd
I Y20 ihaCapture-HiI
ibaFOB-4i-D
ibaFOB-i0-5
ibaFOB-2io
ibaFOE-5D
@ opPC
J1J'I.I' Flayback
[ T= TCPAP ibalogic
5= TCPAPYIP
= Fe Vittual
Fe SMB4_PLEM [0
Fe SMBA_PLAN 1]
o StipSpeedilength (4)
f start_stop_trigger (5]
% Flatness Model (6]
% Flatness Model [7)
% Flatness Mode2 (3]
5 Wwork roll cooling BART (3)
o Wwork roll cooling BARZ (10)
o Wwork roll cooling (%) (11)
o FlatnessEror_Mmm2 [12)
o Flatness_reference [13)
Foe doku17)
Jig-40_&nalogT ob
* Kllcken um kodul anzufugen
B Micht abgebildet

In dem virtuellen Modul stehen nun die einzelnen Digitalsignale zur Verfigung.

1F Aligemein [l Digital

E Grundeinstelngen

Wermiegalt Falze
Aktiviert True
Mame Dig-40_AnalogT oBits
M adul Mr. 21
Zeitbasis 0.1 ms
E Quellzigna

Quelsignal PADU-8-M_Dig40_Analogl +

¥, Nicht zugewiesen

Fe 0 SHMBA_PLEM

Fe 1. 5MBA_PLAM

e 4 ShipSpeedilength

i B Flatness Model

#Fie 7. Flatness Model

i 8 Flatness Mode2

Fie 11 work rall cooling [%)

#Fie 12 FlatressEmar_Nmm2

Fie 13 Flatness_reference

5= 15.VIP Integer

e 17 doku

=B 19, F'ADU 8 b for Dlg -40_M-Mode
v 15 )LI-8-M_Dig40_Analogld
Ay 191 F'ADU 8-+_Digd0_Analogl
M 19:2: PADU -8 _Digd0_Analog?
183
% 19:4:

an-
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8.2 Arbeiten mit ibaLogic-V3

Mit ibaLogic kénnen Signale vom ibaDig-40 wahlweise im F-Mode (bis 1 kHz) oder
auch im M-Mode (bis 25 kHz) erfasst werden.

Die Eingangssignale sind &hnlich wie bei einem ibaPADU-Gerat den Ressourcen
FOB-F/FOB-I0 zugeordnet.

Im Folgenden werden nur die Hardware-Einstellungen beschrieben.

8.2.1 Hardware-Einstellungen

Die Anschaltung des ibaDig-40 an den Rechner erfolgt mittels einer Baugruppe
ibaFOB-io-S, bzw. ibaFOB-4i-S (+ iba FOB-40-S).

Die Betriebsart dieser Karten wird im Gegensatz zu den friiheren Modellen nur noch
per Software eingestellt. Dazu stehen in ibalogic die entsprechenden Konfigurations-
dialoge zur Verfugung.

Menu , Datei - Systemeinstellungen - FOB-I0O/FOB-M*

L2B5136 |  FReflectiveMemory | Somstige | Parallel | POMOISF
Allgemein FOB-O / FOB-M | FOB-TDC / FOB-5D-PCI | LZB
— Interupt-k oduz der FOB-PC Boards
Berutzt vaon
Board Id Interupt-id odus ibalogic
|FI:IB-4i-F'EI in Slot 11 auf Bus 2 IMaster mode { intermal j ™2
| | -] L
| | [ O
| | -] L
K.onfiguration FOBA0 | | Konfiguration FOB/M |
Fanfiguration speichern | Schliefen | AutaConfig

Abbildung 8: Systemeinstellungen

In diesem Dialog muss die FOB-Karte mit Verbindung zum Gerat ibaDig-40 fiir die Be-
nutzung durch ibalLogic freigegeben werden (Hakchen setzen).

AnschlieRend mit dem Button <Konfiguration FOB/IO> den Einstellungsdialog fiir die
FOB-Karte aufrufen.
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Hier die entsprechende FOB-Karte links im Modulbaum markieren und dann rechts in
der Zeile fur den Link, an dem der ibaDig-40 angeschlossen ist, in den Eingabefeldern
~-Empfanger-Format* und ,Sender-Format® die Formateinstellung vornehmen.

Far Betrieb im F-Mode ,Integer” aus der Drop-down-Liste auswahlen:

FOB-F PCI Einstellungen X
B roe-si Poim | Board 0 Tim;T'Ege'
ﬁ FOB-10 PCIA Empfanger-Format Sender-Format Modus &
B roe 0 Poi Link 0 <] [integer =] [wnchionims ] T Modue0.
ﬁ FOB-10 PCL3
Link 1 |Inleger j |Synchron Trns j [T Module 23
Link 2 [ = = ©
Link 3 [ = =
Allgemein
Buffered Mode akbivieren -
pragrammierbare Zykluszeit aktiviersn |
vaniable Interrupt-Delta-Time [
| Werte Ubernehmen | Abbrechen
Fir Betrieb im M-Mode ,Fob-M Mode* aus der Drop-down-Liste auswahlen:
FOB-F PCI Einstellungen 3
B Foe-ai Fom | Board 0 Tim;lTrEge'
’{j FOB-I0 PCIA Empfanger-Format Sender-Format Modus =
B8 ros 0 Poi Link 0 [Fob-M Mode ~ | = T Linko
ﬁ FOB-I0 PCI3
Link 1 |Integer ﬂ |Synchmn Tms j [ Module 01
Automatizch
Link 2 | s | =l = E
Link 3 | = ] = ©

Allgemein
Buffered Mode akliviersn I

programmisrbare Zykluszeit aktiviersn [

wvariable Interupt-Delta-Time [

| Werte Ubernehmen | Abbrechen

AnschlieRend auf <Werte Ubernehmen> klicken.

Tipp

; / Den gleichen Dialog erreichen Sie auch Gber das Menu Datei - PCI-Konfiguration -
FOB-10-PCI Link Einstellungen. Anstelle des Buttons <Werte Ubernehmen> befindet
sich dort der Button <Konfiguration speichern>, der die gleiche Funktion hat.

<7 . Andere Dokumentation

Fur weitere Informationen zu Einstellungen und zur Arbeit mit ibaLogic nutzen Sie bitte
das Handbuch von ibalLogic.
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Arbeiten mit ibaScope (M-Mode)

Um mit ibaScope vom Gerat ibaDig-40 im M-Mode (bis 25 kHz) Daten zu erfassen,
missen in der Eingangskonfiguration von ibaScope unterschiedliche Einstellungen
vorgenommen werden.

Da das Erfassungsgerat ibaDig-40 im Konfigurationsdialog nicht vorhanden ist, folgen
Sie nachfolgendem Tipp.

Tipp
Als Erfassungsgerat ist im Konfigurationsdialog ein ibaPADU-8-M auszuwahlen.
Anschlieend ist ein virtuelles Gerat zu erzeugen, dessen Eingangssignale die Ana-

logwerte 0, 1 und 2 des vermeintlichen ibaPADU-8-M sind. Die 3, genauer gesagt
2 /2 16-Bit-Analogwerte werden als ,Behalter” fur die 40 einzelnen Bits interpretiert.

Daher missen in dem virtuellen Gerat fur jeden dieser Analogwerte 16 Digitalsignale
erzeugt werden, damit diese dann einzeln dargestellt und aufgezeichnet werden kén-
nen.
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10 Technische Daten

10.1  Hauptdaten
Bestellnummer | 16.120500
Hersteller ‘ iba AG
Abtastrate Max. 1000 Samples/s (F-Mode)

Max. 25 000 Samples/s (M-Mode)
EMV Testparameter EN 61000-6-2
EN 61000-6-3

Sicherheit gemal EN 61010-1 Digitaleingédnge nach CAT Il bei AC 250 V
Arbeitstemperaturbereich ‘ 0 °C bis 50 °C
Lagertemperaturbereich ‘ -25 °C bis 70 °C
Transporttemperaturbereich ‘ -25 °C bis 70 °C
Kihlung | Selbstkilend
Montage ‘ Aufgeschnappt auf DIN Hutschiene
Feuchteklasse ‘ F, keine Betauung
Schutzart | 1P20
Spannungsversorgung ‘ DC 24 V, 10 % unstabilisiert
Stromaufnahme: ‘ Max. 500 mA (typ. 350 mA) 20 %
LWL-Lénge ‘ Max. 2000 m ohne Repeater
Abmessungen (Hohe x Breite x Tiefe) ‘ 126 mm x 187 mm x 155 mm (inkl. Hutschienen -Clip)
Gewicht 1500 g
(inkl. Verpackung und Dokumentation)
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10.2 Binareingange
Anzahl der Eingange ‘ 40

Messbereiche

Logisch 0: < 10 V absolut
Logisch 1: <-10V, > +10 V (max. +48 V)

Eingangsspannung ‘ Max. DC +48 V
Eingangsstrom ‘ 1 mA
Galvanische Trennung Kanal-Kanal 1,5 kV
Kanal-Masse 1,5 kV
10.3  Anschlisse, Bedienelemente, Anzeigen
Binareingange ‘ 5 x 16-poliger Stecker ‘ Phoenix Klemmenstecker
Binarsignal-Anzeige 5 Reihen mit jeweils 8 LED Jeweils rechts vom Stecker

mit Einzelsignal-Zuordnung
Stecker 0: 00 bis 07

bis

Stecker 5: 32 bis39

Drehschalter (hex) S1: Adresseinstellung (0...F)
S2: Geratemodus (0...F) 0...5 = M-Mode, 7 = F-Mode
LWL-Anschlisse ‘ 2 Steckverbinder ST-Typ ‘ Sender und Empfanger
Spannungsversorgung ‘ DC 24 V, 2-poliger Stecker ‘ Phoenix Klemmenstecker
LWL-Kabel 62,5/125 ym
LWL-Kupplung ST Lean
Bedeutung LED ‘ Run (griin), Link (gelb), Error (rot) ‘
Sonstige Schnittstellen RJ11-Buchse fiir Notebook-Verbindung Via ibaCom-PCMCIA-F-
Karte
RJ45-Buchse Vorbereitet fir TCP/IP
9-pin Sub-D Buchse Serviceschnittstelle
10.4  Datenubertragung (LWL)
DatenUlbertragungs- 3,3 MBit/s F-Mode
geschwindigkeit 5 MBit/s M-Mode
Datenmenge 40 digitale Signale, in Kaskade max. F-Mode, gleichzeitig
8 x 40 = 320 digitale Signale
Aktualisierungsrate 1ms F-Mode
40 s M-Mode
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10.5 Maldblatt
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Support und Kontakt
Support

Telefon:  +49 911 97282-14
Telefax:  +49 911 97282-33
E-Mail: support@iba-ag.com

Hinweis

Wenn Sie Support benétigen, dann geben Sie die Seriennummer (iba-S/N) des Pro-
duktes an.

Kontakt

Zentrale

iba AG

Konigswarterstralie 44
90762 Frth

Deutschland

Tel.: +49 911 97282-0
Fax: +49 911 97282-33
E-Mail: iba@iba-ag.com

Kontakt: Harald Opel
Regional und weltweit

Weitere Kontaktadressen unserer regionalen Niederlassungen oder Vertretungen
finden Sie auf unserer Webseite

www.iba-ag.com.
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