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Allgemeine Informationen

¢ 00O

24.05.2022

Fragen / Diskussionsbeitrage
Bitte Mikrofon freigeben und direkt im Plenum Ihre Frage stellen.

Oder nutzen Sie die Chat Funktion. Ihre Frage wird dann im Anschluss an den Vortrag
beantwortet.

Kamera
Wir freuen uns Uber jedes Gesicht, welches wir sehen.

Aufzeichnung
Die Session wird nicht aufgezeichnet.

Prasentation

Im Anschluss an den digitalen iba-Tag stehen die Prasentationen der Usergroups und der
Vortrag ,Produktneuheiten™ auf zur Verfigung.

Sie werden daruber per E-Mail informiert.
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Grundsatzliche Vorgehensweise beim Condition Monitoring @

Daten erfassen Situationen
und ausschneiden
synchronisiere

T
o

Livewerte Kennwerte
uberwachen berechnen

Prozess-
Konnektivitat

Erfassen Aufzeichnen Analysieren
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Kennwerte
trenden

uberwachen

Optimieren



Drill Down zur Tiefenanalyse

Daten erfassen
und
synchronisiere

T
o

Livewerte
uberwachen

Prozess-
Konnektivitat

Kennwerte verdichten das Prozessverhalten
und heben Informationen hervor.

Allerdings Informationsverlust, wenn der Drill-Down
auf die Rohdaten nicht mehr madglich ist.

Situationen
ausschneiden

und

Kennwerte
berechnen
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Edge Analytics

Betriebsdaten Daten erfassen
und

Produktionsdaten synchronisieren

Situationen

: = ausschneiden Kennwerte
rozessdaten leewerte trenden

Steuerungsdaten Uberwachen

und
Maschinendaten Situationen

. Kennwerte ..
ausschneiden/ T e
berechnen
Kennwerte
Schwingungsdaten ‘berechnen
uberwachen

Energiedaten

Prozess- Rohdatenarchiv
Konnektivitat

Rohdaten kdnnen optional auch nur als regelmaBige
und alarmgetriggerte Snapshots gespeichert werden

Ausdinnen der Daten ermdglicht langfristen ]
Vergleich auch Uber Jahre e
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Schwingungsbasiertes Condition Monitoring

Daten erfassen
und
synchronisieren

Kennwerte
trenden
und

: uberwachen
Livewerte

uberwachen } Analysen im

Situationen Webinterface

ausschneiden/
Kennwerte
berechnen
uberwachen

Schwingungsdaten
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Schwingungsbasiertes Condition Monitoring

Daten erfassen Kennwerte
und trenden
synchronisieren und
uberwachen

Diagnose

Livewerte und

Uberwachen | Analysen im
} . Webinterface

Situationen
ausschneiden/
Kennwerte
berechnen
uberwachen

} Tiefenanalyse

Schwingungsdaten

ibaAnalyzer
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Roadmap Condition Monitoring (ibaTag 2021)

Bisherige Losung Neu

ibaCMU-S ibaCMC

ibaCMU
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ibaCMC = OCE/AN | upgrade-Prozedur| Anforderungen

InfluxDB

Bm Windows Server 2016
%QL Server 2016 Ei
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IbaCMC»OCEAN | ibaCMC Daten-Migration

InfluxDB

OCEAN

Automatisierte Migration von ibaCMC Daten
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OCEANN / Architektur (1)
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OCEANN / Architektur (2)
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OCEANANExpiorer / Features
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Wartungsvertrag / ihaCMC
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Wartungsvertrag / OCENN
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Live Demo
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60

DATA ANALYSIS




Zeit fur Ihre Fragen
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1IbaCMC
New Features
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ibaCMC - New Features

Seit Mai 2021 sind drei neue Versionen von ibaCMC freigegeben worden mit einer Reihe von optischen
Veranderungen und mehreren Bugfixes oder Optimierungen.

E ) IEE N
.ihaGEB_basement (Do not change
Version 1.7.12 (Okt.2021) ETER Tl
= komplett Uiberarbeitetes E-Mail fiir Warnung und Alarmierung Ll_izif-m"ve”“'“““"
= Vereinheitlichung des Statusreport Templates L Motor
L Shaft

= Madglichkeit fir Anlagenbaum Anzeige eines Trends in der Legende L Shaft level

L Shaft level: 40-58Hz_SPEED
Version 1.7.14 (Mérz 2022) [mm/s2] = /x|

] ]

= Der Installer kann an eine bestehende Datenbank anbinden

Nachfolgende Version 1.8 wird den Umstieg zu OCEAN vorbereiten mit Anpassung der Datenbank
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ibaCMC
Alarmierung Funktionen




ibaCMC - Alarmierung Funktionen

=
4 hu ibaGEB_basement (Do not change anything)

1] 9
4 Au ibaGEB_Air_Ventilation

ibaCMC stellt einige Funktionen zur Alarmierung. b )5 speed
=0 Example Aggregate Group status
[ EDFan
. . . . R R . =0 All_Sensors_Status
Basis flr die Alarmierung ist die Statusanderung von 4 523 potor
Anlagenteilen oder Trends in verschiedenen Tiefen: = Motor satus
4 %DMotor
- Sensor Status 0 Mator status
b RGO Shatt [ e | Hor.]
- Trend Status 4 @0 FAG 6208/Z/2Z/RS1/2RS2 [0k | Hor. |

b |;\D FFT inner race
[ |;\D FFT cuter race

101 Bearing status
+ |0 FFT ralling

[

b I_-;D FFT cage

[ |_-;D ENV inner race
[

[

[

Bauteilen Status

Aggregat Status

Aggregatgruppen Status

> I_-;CI EMNV outer race
+ |40 ENV rolling
> I_-;CI ENY cage
P EY0 FAG 6208/Z/22/RS1/2RS2 [ NDE | Her.|
4 =)0 VIB_Motor [cmu 1
b oRMs
-0 statistic status
ED Sensor defect status
b | o RMs 1-10

b |~ o RMS 10-2000
24.05.2022 Digitaler iba-Tag 2022 - User Group Condition Monitoring b
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ibaCMC - Alarmierung per E-Mail

Sind im ibaCMC eine E-Mail Adresse und SNTP-Server hinterlegt, dann sich jeder User auf die

Alarm Benachrichtigung abonnieren.

Zur Individualisierung der Benachrichtigung gibt es drei Hauptparameter:
1) Zeit far den Empfang (von 24/7 bis zu ausgewahlten Wochentagen und Zeitfenstern)

'2. Benutzerprofil

2) Ala rmtlefe u nd Wa rnSthe | Allgemein | Einstell 1 | Email/Tel | P t | Anlag hl | Benachrichtigung | Berichte | Mitglied von =

Wi rh | n h__ fi k i Wocheﬁntage | M0||_Dl|| Mi. || Do || Fr. || sa || So. |
3) ede Olu gs au g e t Uhrzeit Ganztagig V] Von Bis

Benachrichtigung | Ereignisse

MName Statusklassifizierung

Aggregate ACUTE ALARM Alarm

Zusatzlich gibt es die Mdglichkeit ein

Aggregate ALARM Alarm
Aggregate Group ACUTE ALARM | Alarm

Eigenes Alarm zu kreieren, welches nur

1 o o

Aggregate Group ALARM Alarm
Aggregate Group Warnung Alarm
auf ausgewahlte Status reagiert. Aggregate Warnung arm
Component ACUTE ALARM Alarm 2
Ly

Name B BTl Modus T Akt T | Anzahl an Statuswiederholungen T | Bvaluierungszeitraum T | Wiederholungsunterdrickung

Component ACUTE ALARM Status Typ 5 74 24

Component ALARM Status Typ 5 74 24
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Schadensdiagnhosen
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ibaCMC - Aufbau der Alarm E-Mail

Seit der Version 1.7.12

1.

2.
3.
4

Alarmebene und Name der Anlage
Anlagenbau zum betroffenem Status
Zeitraum flr diesen Status
Tabelle mit verletzten Alarmen nach Setup
Nur der Ursprungstrend
Trend mit hochstem Absolutwert (Top 1)
Alle Trends
FUnf Trends mit hdchsten Absolutwerten (Top 5)

Befindet man sich im Netzwerk des ibaCMC kann

man Uber die Links aus der Mail ins Dashboard

springen.

24.05.2022

Mi 20,04.2022 10:06

IM iba Monitoring <ibaCMC i —— O i ——. COM >
IbaCMC Warnung Notification: Fertigstrasse [Aggregatgruppe #5/24h]
An @ Eugen Graz

Sehr geehrte(r) Herr Vibration Analyst (iba_Admin)!

Dia Benachrichtung "Aggregatgruppe #5/24h" hat die Kriterien fir die Benachrichtigung erfillt und betrifft:

Fertigstrasse (10
- e (11

= Aggregatgruppe chne Eind-Elemente status (9117%80)

Aktueller Statuswert: 7,97 [Warnung] (20.04.2022 08:54)
Vorheriger Statuswert: 7,97 [Warnung] (20.04.2022 08:54)
Wiederholungsereignisse: 5

Benachrichtigungskriterien:

Zeitraum: 24,00h (19.04.2022 08:54 - 20.04.2022 03:9
Rate: 3

Calculation tak 4

9122410 FFT AuBenring\Alarmagrenze Gberschritten 7,97 | Warnung
9122378 FFT AuBenring\Alarmarenze Gberschritten 7,11 = Warnung

Beste Gribe
Thr ibaCMC Team
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Lager- und Verzahnungsschaden Kammwalzgetriebe

Es [=[B] x
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Lager- und Verzahnungsschaden Kammwalzgetriebe

In dem Stillstand am 15.09.21 wurde das Kammwalzgetriebe Gerlst F5 gewechselt. In dem CM sind die Walzkérper- und die Zahneingriffsfrequenzen deutlich sichtbar
gewesen, was auch der Grund flir den Wechsel war. In der Zwischenzeit wurde das Getriebe in der Hauptwerkstatt zerlegt und die Komponenten diese Woche begutachtet.
Folgendes wurde festgestellt:

« Defekt am Walzkoérper

« mehrere Defekte an der Verzahnung

Es war wiedermal ein ,Volltreffer®, vielen Dank fiir die Unterstiitzung und die entsprechenden Handlungsempfehlungen ®)

-,




Erkennen von Storeinflussen




Anstieg ISO-Wert 0,5-1000Hz

Steiler Anstieg Kennwert ISO 0,5 - 1000 Hz. Die Drehzahl der Ausgangswelle ist mit ca. 0,6 Hz sehr niedrig. Durch B (=B

die prozessbedingt limitierte Frequenzauflésung von 0,12 Hz wird es schwer den Verursacher exakt zu bestimmen. 2012022 11:2806 P :
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Niederfrequente Schwebungen am Messsignal
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Vergleich Rohsignale Schwingbeschleunigung:
Blau = vor dem Trendanstieg, Rot = nach dem Trendanstieg

-2

=5

i Vergleich gleitender Mittelwert Schwingbeschleunigung:
Blau = vor dem Trendanstieg, Rot = nach dem Trendanstieg.
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Die deutlich erkennbaren Schwebungen erklaren den Pegelanstieg im
niederfrequenten Bereich und damit auch vom ISO-Wert 0,5-1000Hz
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Uberschneidung Schadfrequenzen
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Filterkonfigurationen der
Hullkurvenberechnung




Filterkonfiguration Hullkurvenberechnung
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HK-FFT: mit Standard BP-Filter 1-6 kHz SIEEE :us.lss Hz | IR+1: 485.00 Hz | ' (
H IR 44817 Hz

Innenringfrequenzen kaum erkennbar.
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WREE  Lnnenringfrequenzen gut erkennbar. IR 449.17 Hz AA-Filter ! Ggf. Abtastrate anpassen!
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Filterkonfiguration Hullkurvenberechnung
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5) Anstieg HK-Pegel nach Anpassung Filtereinstellung (BP-Filter 750-4500Hz auf 150-750Hz) — —— @
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Fazit: Das Hullkurvenspektrum liefert nur zuverlassige
Informationen wenn die Filterkonfiguration an die Eigenfrequenz
angepasst wurde. Die Default-Einstellungen passen haufig, aber
nicht immer!
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2) HK-FFT: i i 4) HK FFT: Nach Anpassung Filtereinstellung (BP-Filter 750-4500Hz auf

Filtereinstel - 150-750Hz) Innenringfrequenzen eindeutig sichtbar!
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ibaCMC: Anpassung Filterkonfiguration Hullkurvenberechnung

Konfiguration -> Hardware -> Sensor

Drag a column header and drop it here to group by that column

EMPTY_VIB Analog IEPE
> | Filtertest Sensor 2 Analog IEPE
Filtertest Sensorl Analog IEPE
VIB_Fan Analog IEPE
VIBE_Motor Analog IEPE

CMU 1 ibaGEB_basement
CMU 1 ibaGEB_basement
CMU 1 ibaGEE_basement
CMU 1 ibaGEB_basement
CMU 1 ibaGEB_basement

(Do
(Do
Do
(Do
(Do

a Anlage ode
ed ppe e IEI
ibaGEB_Air_Ventilation Motor
Filtertest Gearbox 2-stage
Filtertest Motor
ibaGEB_Air_Ventilation Fan
ibaGEB_Air_Ventilation Motor

L L0 1)

Details view- Filtertest Sensor 2 []
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J General ] Sensor data l Resampling | Filter |

BP-Envelope-Filter

Time Signal Filter

BP 400-16000Hz [3rd Crder]

BP 200-4000Hz [10th Order]
BP 200-8000Hz [10th Order]
BP 300-340Hz [3rd Order]
EP 400-2000Hz [10th Order]
EF 400-2000Hz [3rd Order]
BP 400-4000Hz [3rd Order]
BP 400-4000Hz [10th Order]

Filter auswahlen

Anderungen mit OK bestétigen und

Konfiguration auf CMU laden

v

iy}




